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la Cour-Harbo, A. (Medlem)
1 okt. 2017 → 1 okt. 2021

  
Institut for Elektroniske Systemer (Organisation)
la Cour-Harbo, A. (Forperson)
1 jan. 2017 → …

  
2016 European Control Conference, ECC 2016
la Cour-Harbo, A. (Arrangør)
28 jun. 2016 → 1 jul. 2016

  
Nordic UAS Event
la Cour-Harbo, A. (Deltager), Jensen, S. (Deltager) & Majumder, S. (Deltager)
1 jun. 2016 → 3 jun. 2016

  
PhD Assessment Committee (Ekstern organisation)
la Cour-Harbo, A. (Medlem)
3 feb. 2016

  
PhD assessment comittee (Ekstern organisation)
la Cour-Harbo, A. (Medlem)
18 sep. 2015

  
ISARRA 2014
la Cour-Harbo, A. (Arrangør)
26 maj 2014 → 28 maj 2014

  
UAS Advisory Board, UAS Denmark (Ekstern organisation)
la Cour-Harbo, A. (Medlem)
2013 → 2018

  
UAS Forum, Danish Transportation Authority (Ekstern organisation)
la Cour-Harbo, A. (Medlem)
2013 → 2016

  
AMAP expert group on UAS (Ekstern organisation)
la Cour-Harbo, A. (Medlem)
2009 → 2014

  
COST Action on Atmospheric Research (Ekstern organisation)
la Cour-Harbo, A. (Medlem)
2008 → 2013

 
 
Presseklip



Helikopterdrone skal flyve reservedele ud til havmøller
la Cour-Harbo, A.
23/02/2024
1 element af Mediedækning

  
Helicopter drone to fly spare parts out to offshore wind turbines
la Cour-Harbo, A.
12/12/2023
1 element af Mediedækning

  
Helikopter-drone skal flyve reservedele ud til havmøller
la Cour-Harbo, A.
06/12/2023
1 element af Mediedækning

  
Verdens første testleverance understreger droners potentiale
la Cour-Harbo, A.
06/09/2023
1 element af Mediedækning

  
Verdens første testleverance understreger droners store potentiale i vind-industrien
la Cour-Harbo, A.
29/08/2023 → 30/08/2023
6 elementer af Mediedækning

  
Drone skal hjælpe Jeppe med at sprøjte mindre på markerne
la Cour-Harbo, A.
11/07/2023
4 elementer af Mediedækning

  
Falck: "Nye stramninger vil bremse brug af droner"
la Cour-Harbo, A.
29/06/2020 → 30/06/2020
2 elementer af Mediedækning

  
Falck om ny stramning i dronelovgivning: “Med den her stramning får vi sværere ved at udvikle de bedste
løsninger til borgerne især i yderområderne”
la Cour-Harbo, A.
29/06/2020
1 element af Mediedækning

  
Droner skal levere reservedele direkte til vindmøllen
la Cour-Harbo, A.
28/12/2019 → 13/02/2020
2 elementer af Mediedækning

  
Debat: Samarbejde skal få grøn innovation i gang
la Cour-Harbo, A.
11/02/2020
2 elementer af Mediedækning

  
Siemens, Ørsted og Esvagt sammen i EU-droneprojekt
la Cour-Harbo, A.
29/01/2020
1 element af Mediedækning

 



Droner skal flyve reservedele til havmøller
la Cour-Harbo, A.
17/01/2020
1 element af Mediedækning

  
Reservedele til vindmøller skal leveres med drone
la Cour-Harbo, A.
17/01/2020
1 element af Mediedækning

  
Transport til havmøller: - Vi udfordrer alt det, droner kan i dag
la Cour-Harbo, A.
15/01/2020 → 15/01/2020
4 elementer af Mediedækning

  
Droner lammede Saudi-Arabien, men hvem stod bag angrebet?
la Cour-Harbo, A.
17/09/2019
2 elementer af Mediedækning

  
Førende droneforsker: Det bliver svært at flyve med læger
La Cour-Harbo, A.
02/02/2019
1 element af Mediedækning

  
Gatwick er flyvende igen
La Cour-Harbo, A.
22/12/2018
1 element af Mediedækning

  
Drone-ekspert: Forstyrrelser med droner skal tages alvorligt
La Cour-Harbo, A.
22/12/2018
2 elementer af Mediedækning

  
Gatwick er flyvende igen
La Cour-Harbo, A.
22/12/2018
1 element af Mediedækning

  
Hæder - Navnenyt
La Cour-Harbo, A.
14/12/2017
3 elementer af Mediedækning

  
Video: Kæmpedronerne kommer
La Cour-Harbo, A.
08/12/2017
12 elementer af Mediedækning

  
Digital airbag: Ny teknik skal gøre droner mere sikre
La Cour-Harbo, A.
12/11/2017
4 elementer af Mediedækning

 



Truslen fra oven
La Cour-Harbo, A.
31/10/2017
1 element af Mediedækning

  
Fængselsbetjente efterlyser drone-værn i nyt superfængsel
La Cour-Harbo, A.
25/09/2017
1 element af Mediedækning

  
Radioavisen kl. 17
la Cour-Harbo, A.
21/06/2017
1 element af Mediedækning

  
Sandsynlighedsberegning af risiko for dødsfald skal forenkle tilladelser til droneflyvning
La Cour-Harbo, A.
25/05/2017
1 element af Mediedækning

  
Drone skal fragte mennesker i Dubai til sommer
La Cour-Harbo, A.
12/04/2017
1 element af Mediedækning

  
Crashing Drones Into Test Dummies for Safety
la Cour-Harbo, A.
09/03/2017
1 element af Mediedækning

  
Aalborgs droneforskere køber tre ting
la Cour-Harbo, A.
26/09/2016
3 elementer af Mediedækning

  
P4 Nordjylland - Morgendagens vindere
la Cour-Harbo, A.
09/09/2016
1 element af Mediedækning

  
DR2 Dagen
la Cour-Harbo, A.
31/08/2016
1 element af Mediedækning

  
Forskere forfiner drone-sikkerhed
la Cour-Harbo, A.
03/06/2016
5 elementer af Mediedækning

  
Ekspert om små droner: De er ikke farligere end så meget andet legetøj
la Cour-Harbo, A.
05/05/2016
3 elementer af Mediedækning

 



Danske forskere skyder flæskestege med dronekatapult - for din sikkerheds skyld
la Cour-Harbo, A.
18/04/2016
1 element af Mediedækning

  
Studerende på besøg hos Airbus
la Cour-Harbo, A.
12/04/2016
8 elementer af Mediedækning

  
Se, hvad der kan ske, hvis du bliver ramt af en drone
la Cour-Harbo, A.
08/04/2016
2 elementer af Mediedækning

  
VIDEO: Se drone dolke flæskesteg
la Cour-Harbo, A.
07/04/2016
4 elementer af Mediedækning

  
Ny dronelov er kun et lille skridt på vejen
la Cour-Harbo, A.
15/03/2016
2 elementer af Mediedækning

  
Global fascination driver udviklingen af droner frem
la Cour-Harbo, A.
11/03/2016
3 elementer af Mediedækning

  
Aalborg Universitet skruer op for drone-forskningen
la Cour-Harbo, A.
23/02/2016
1 element af Mediedækning

  
Droner bruges af kriminelle
la Cour-Harbo, A.
19/02/2016
6 elementer af Mediedækning

  
Nye regler åbner for 'blinde' droneflyvninger
la Cour-Harbo, A.
15/01/2016
2 elementer af Mediedækning

  
Nytårsønske fra forskere: Kæmpedrone til krævende projekter
la Cour-Harbo, A.
04/01/2016
2 elementer af Mediedækning

  
Nytårsønske fra forskere: Kæmpedrone til krævende projekter
la Cour-Harbo, A.
22/12/2015
4 elementer af Mediedækning

 



Regeringen vil ændre droneloven
la Cour-Harbo, A.
16/12/2015
1 element af Mediedækning

  
Drone-forskning samles på AAU
la Cour-Harbo, A.
24/11/2015
3 elementer af Mediedækning

  
Nyt firma baseret på droneflyvning
la Cour-Harbo, A.
23/11/2015
1 element af Mediedækning

  
Skyggesider og rædselsscenarier ved droneteknologien
la Cour-Harbo, A.
04/11/2015
1 element af Mediedækning

  
When will drones be ready for offshore work?
la Cour-Harbo, A.
04/11/2015
1 element af Mediedækning

  
Løft til drone-udvikling i Aalborg
la Cour-Harbo, A.
26/10/2015
3 elementer af Mediedækning

  
Dansk firma er klar med nummerplade til droner
la Cour-Harbo, A.
22/05/2015
1 element af Mediedækning

  
Droner i landbruget
la Cour-Harbo, A.
21/05/2015
1 element af Mediedækning

  
Hvornår er en drone " harmløs"?
la Cour-Harbo, A.
07/05/2015
1 element af Mediedækning

  
– La små droner fly fritt
la Cour-Harbo, A.
20/04/2015
1 element af Mediedækning

  
I Norge foreslås drone-grensen til 2,5 kg: I Danmark foreslås grense på 250 gram
la Cour-Harbo, A.
16/04/2015
1 element af Mediedækning

 



Ekspert vil lette reglerne for droneflyvning
la Cour-Harbo, A.
16/04/2015
8 elementer af Mediedækning

  
Forsker: 250 gram bør være grænsen for fri droneleg
la Cour-Harbo, A.
15/04/2015
1 element af Mediedækning

  
Dansk forsker anbefaler bagatelgrænse for droner
la Cour-Harbo, A.
15/04/2015
1 element af Mediedækning

  
Forsker: Regler for droneflyvning skal ændres
la Cour-Harbo, A.
15/04/2015
1 element af Mediedækning

  
Regler for privat droneflyvning skal ændres
la Cour-Harbo, A.
15/04/2015
2 elementer af Mediedækning

  
Dronerne er landet
la Cour-Harbo, A.
10/04/2015
5 elementer af Mediedækning

  
»Vi beviste, at vi kunne automatisere arbejde mellem droner og robotter«
la Cour-Harbo, A.
03/04/2015
3 elementer af Mediedækning

  
Vi beviste, at vi kunne automatisere arbejde mellem droner og robotter
la Cour-Harbo, A.
03/04/2015
1 Mediebidrag

  
Dronerne er landet
la Cour-Harbo, A.
01/04/2015
1 element af Mediedækning

  
Iran testflyver kopi af kapret amerikansk drone
la Cour-Harbo, A.
17/11/2014
1 element af Mediedækning

  
Droner bliver lige så almindelige som biler
la Cour-Harbo, A.
12/07/2014
3 elementer af Mediedækning

 



Københavns Brandvæsen tager droner i brug
la Cour-Harbo, A.
08/03/2014
1 element af Mediedækning

  
Droner kan andet end at bombe
la Cour-Harbo, A.
25/02/2014
1 element af Mediedækning

  
Danmark går til dronerne
la Cour-Harbo, A.
24/02/2014
1 element af Mediedækning

  
Des drones pour l'agriculture
Hansen, K. D. & la Cour-Harbo, A.
19/12/2013
1 element af Mediedækning

  
Udbredelsen af droner stærkt stigende
la Cour-Harbo, A.
13/12/2013
1 element af Mediedækning

  
Førerløse fly skal levere julepakker
la Cour-Harbo, A.
02/12/2013
2 elementer af Mediedækning

  
Drone drøner rundt over Økologi-Kongres 2013
la Cour-Harbo, A.
29/11/2013
1 element af Mediedækning

  
Das Beste aus Aller Welt
la Cour-Harbo, A.
02/09/2013
1 element af Mediedækning

  
Un drone herbicide pour aider les agriculteurs
la Cour-Harbo, A.
01/09/2013
1 element af Mediedækning

  
Helikopter finder tidsler
la Cour-Harbo, A.
23/08/2013
1 element af Mediedækning

  
Precision herbicide drones launch strikes on weeds
la Cour-Harbo, A.
04/07/2013
2 elementer af Mediedækning

 



Helikopter finder tidsler i roer
la Cour-Harbo, A.
12/06/2013
1 element af Mediedækning

  
Ekspert: Derfor koster det milliarder at sikre droner til civilt luftrum
la Cour-Harbo, A.
04/06/2013
2 elementer af Mediedækning

  
Samarbejde om ubemandede fly i luften
la Cour-Harbo, A.
05/04/2013
1 element af Mediedækning

  
Masser af job i et testcenter for føreløse fly
la Cour-Harbo, A.
24/02/2013
1 element af Mediedækning

  
The Arctic: Drones find peacetime role in the frozen north
la Cour-Harbo, A.
28/01/2013
1 Mediebidrag

  
Robots will soon replace the tractor
Hansen, K. D. & la Cour-Harbo, A.
27/01/2013
1 element af Mediedækning

  
Traktorens afløser er en robot
Hansen, K. D. & la Cour-Harbo, A.
22/01/2013
2 elementer af Mediedækning

 


